AUTOMATISMOS
A Control y Programacion S.L.U. / CONTROL DE BARRERA MBA401 RR'c

CON COMUNICACION

e Control del movimiento de la barrera

e Control del seméaforo de sefializacion

e Funcionamiento en automatico o manual

¢ Informacién sobre el estado de la maniobra
¢ Comunicacion mediante MODBUS

MANUAL DE FUNCIONAMIENTO

PUENTE FINAL DE LINEA Final de Carrera
SUPERIOR

e
COMUNICACION GND

RS 485 Final de Carrera
INFERIOR

ALIMENTACION

COMUNICACION ENTRADAS 24V

AC/DC

INCREMENTO

g

<+— DECREMENTO

\ ENTER / VALIDACION

SALIDAS 250 VAC 2A

F10 | L o F

F2

IMPULSOS DE SUBIDA

F2o

[ (—[f—’

IMPULSOS DE BAJADA

Al dar alimentacion al equipo se iluminara el led de “RUN” de la pantalla indicando que el equipo esta en funcionamiento

y durante 2 segundos aparecera el numero de identificador del equipo. Si se trata del médulo 1 en el display aparecera el
identificador con el nUmero 1.




Transcurridos los 2 segundos el display muestra el ultimo modo de funcionamiento en el que se estaba trabajando
previamente, modo “Automatico” o “Local”.

Modo AUTOMATICO Modo LOCAL

Si se produce un corte de alimentacién, queda guardado el modo de trabajo en que estaba el equipo asi como la
secuencia de bajada o de subida en caso de que no hubierafinalizado.

Si estamos en modo AUTO, para pasar a modo LOCAL hay que pulsar la tecla de validaciéon “ENTER” durante 5
segundos y aparecera un menu en el que nos podremos mover mediante las teclas de incremento y decremento.

Estando en una de las opciones del mend, si pulsamos la tecla “ENTER” de validaciéon ejecutaremos la orden sel menu
que teniamos seleccionada.

- @ P Secuencia de bajada de barrera

—» @ P Secuencia de subida de barrera

5 Seg.

- —J» Cambio a modo automatico

Mientras se realiza una secuencia de subida o de bajada, permanecera encendido en el frontal del equipo el led
indicador correspondiente a dicho ciclo hasta la finalizacién de la maniobra.

Los leds indicadores de final de carrera superior “F.C. SUP.” y final de carrera inferior “F.C.INF.” nos indicaran si la barrera
ha llegado al final de su recorrido, dando de esa forma por finalizado el ciclo.

En el frontal del equipo también podemos ver las indicaciones, mientras se realiza el ciclo, de las salidas que estan
activas mediante los leds de impulsos de subida o de bajada de barreray la secuencia de las luces del seméaforo.

Sielequipoestaenmodo AUTO, este se encuentra ala espera de una orden proveniente de la comunicacién ModBUS.
La orden de subida o de bajada de barrera se recibe a través de un canal de comunicacion Rs485, en el cual podemos
conectar hasta 32 equipos con sus correspondientes identificadores.

Para poder cambiar el identificador de un equipo este debe estar en modo automatico y pulsar simultaneamente las
teclas de incremento y decremento durante 5 segundos. Durante estos 5 segundos aparecera parpadeando en pantalla
elidentificador del equipo. Cuando este deje de parpadear podremos pulsar la tecla “ENTER” de validacién quedando el
identificador en intermitencia. Con las teclas de incremento y decremento podremos cambiar el valor del identificador.
Cuando tengamos el valor del identificador correcto, pulsaremos la tecla “ENTER” de validacién y guardaremos el
nuevo identificador. La pantalla dejara de hacer intermitencia y pasara a modo automatico.
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Si durante mas de 5 segundos no se confirma la configuracion del identificador, el equipo volvera a modo automético sin

modificar el identificador que tenia.

Cuando el equipo establezca comunicacién con el equipo Master se encendera el led “COM”, indicando que se han

realizado las peticiones solicitadas.

Las peticiones de las direciones 30.000 del ModBUS en todo momento se podran consultar en modo automatico y local.
Solo se podran aceptar peticiones de 6rdenes de registros 40.000 en modo automatico.
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